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1.1

1.2

Sicherheitshinweise
Hinweis
Die Profibus-Kommunikationskarte ist ein Zubehorgerat fur die Antriebsgerateserie U-Drive.

Es unterliegt daher den gleichen Sicherheitsbedingungen. Fiir die Inbetriebnahme eines Regelge-
rates ist es zwingend erforderlich, die zugehorige Betriebsanleitung zur Hilfe zu nehmen. Die vor-
liegende Profibus-Bedienungsanleitung ersetzt diese nicht.

Zugehorige Bedienungsanleitungen:
[1]  Inbetriebnahme- und Einstellanleitung ,,U-Drive TA-U-Serie” der Firma TAE
[2] PCBediensoftware ,,U-Drivemanager” der Firma TAE

[3] Profibus, Profibus Profil, Profil fiir drehzahlverdanderliche Antriebe, PROFIDRIVE Best.-Nr.
3.071 bei Profibus Nutzerorganisation.

Elektronische Gerate sind grundsatzlich nicht ausfallsicher. Der Anwender ist daflir verantwort-
lich, daB bei Ausfall des Gerates der Antrieb in einen sicheren Zustand gefiihrt wird.

Verordnungen und Vorschriften

Bei der elektrischen Installation sind die allgemeinen Installationshinweise zu beachten:

VDEO100 Bestimmung flr das Errichten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen bis 1000V.
VDEO113 Bestimmungen fir die elektrische Ausristung von Be- Und Verarbeitungs-maschinen.
VDEO160 Ausristung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln.

Kommt das Regelgerat in besonderen Anwendungsbereichen zum Einsatz, so sind die dafiir gefor-
derten Unfallverhiitungsvorschriften und Normen zu beachten.

Allgemeines

Nach der Produktion werden alle Gerate auf Ihre volle Funktion geprift und durchlaufen dann
einen 200- stiindigen Dauertest. Vor Auslieferung erhalten diese Gerate nochmals eine vollstandi-
ge Funktionsprufung.

Durch diese MaRnahmen wollen wir sicherstellen, daR nur einwandfreie Gerate ausgeliefert wer-
den.
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2.1

2.2

2.3

Im Normalfall sind bei richtiger Antriebsdimensionierung und Beachtung der Hinweise in der Be-
triebsanleitung keine Stérungen zu erwarten. Sollte dennoch ein Defekt auftreten, setzen Sie sich
bitte mit unserer Vertretung in Verbindung oder wenden sich direkt an uns.

Zielgruppe

Diese Bedienungsanleitung wendet sich an Anwender, die aufgrund ihrer Qualifikation dazu befa-
higt sind, einen ordnungsgemafRen und fachgerechten Umgang mit diesem Gerat zu gewéhrleis-
ten.

Haftung

Defekte innerhalb des Gerates sollten nicht vom Anwender behoben werden . Nichtautorisierte
Eingriffe fihren zum Erléschen jeglicher Garantieanspriiche gegenliber TAE.

Eingriffe des Anwenders z.B. zu Reparaturmalnahmen flihren zu Haftungsausschliissen gegen-
Uber TAE.

Bestehen Zweifel liber die Fehlerursache und deren Behebung, sollte TAE benachrichtigt werden,
um weiteren Schaden vorzubeugen.

Identifikation

Bei der Profibus-Karte handelt es sich um eine Erweiterungskarte, die bei Regelgeraten des Typs
TA-U... (U-Drive) zum Einsatz kommt.

Artikelnummer der Profibus-Optionskarte:

78345-0601-0F Profibus
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3.1

3.2

3.3

Produktbeschreibung

Einleitung

Die Feldbusnorm PROFIBUS, EN 50170, umfalt einen weiten Bereich von Anwendungen in der
Automatisierungstechnik, von der Steuerungs- und Leitebene bis hinunter zur Feldebene. Fir den
Einsatz mit den drehzahlveranderlichen Antrieben U-Drive wird hiervon nur eine Untermenge
benétigt, das speziellen Profil fir drehzahlveranderliche Antriebe. Dieses spezielle Profibus-Profil
wurde vom FachausschuR 5 (Profidrive) der Profibus Nutzerorganisation e.V. im September 1997
verabschiedet und basiert auf dem Profibus-DP Protokoll.

Verwendungszweck

Die Optionskarte ermoglicht die Anbindung der programmierbaren Regelgerate des Typs
U-Drive an ein Profibus-DP Netzwerk. Mit Hilfe der Optionskarte kénnen die Regelgerate gesteu-
ert und programmiert werden.

Die Anschaltung an ein Profibus-DP Netzwerk erfolgt mittels einer 9 poligen Sub-D Buchse.

Die Profibus Optionskarte unterstiitzt nachfolgende Funktionen:

a Ubertragungsgeschwindigkeit von 9.6 kBaud bis zu 12 MBaud

a Umschaltung der Ubertragungsgeschwindigkeit durch den Master (Auto-Baud Funktion)
a Freeze und Sync Modus
a

Repeater Control Signal

Wird die Optionskarte angesprochen und es findet ein Datenaustausch statt, so wird dies durch
die griinen “Bus” Leuchtdiode angezeigt.

Funktionsbeschreibung

Die Profibus-Optionskarte erlaubt den Betrieb der U-Drive Regelgeradte an einem Profibus-DP
Kommunikationsbus. Der gesamte Datenaustausch zwischen der Profibus-Karte und einer exter-
nen Steuerung basiert auf den Konventionen der Profibus Nutzerorganisation.

Detaillierte Informationen (ber das Profil fiir drehzahlveranderliche Antriebe erhalten Sie im Kapi-
tel 1.1 Punkt [3].

Von der Profibus Nutzerorganisation sind insgesamt fiinf verschiedene PPO Typen (PPO = Parame-
ter-Prozessdaten-Objekte) festgelegt. Es werden die PPO Typen 1 bis 5 unterstitzt.
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Welchen Typ Sie am Besten einsetzten, hangt von dem zur Verfliigung stehenden Adressbereich
im Master (z.B. der SPS), der maximal zuldssigen Zykluszeiten, der Anzahl der Stationen und natdir-
lich von Threm Regelungskonzept ab.

Bei allen PPO-Typen werden bei jedem Zyklus das Steuerwort (STW), der Hauptsollwert (HSW),
das Statuswort (STW) und der Hauptistwert (HIW) tibertragen. Diese Daten werden auch als Pro-
zessdaten (PZD) bezeichnet. Die Prozessdaten (PZD) dienen zur Steuerung des Antriebs. Jedes
Wort hat eine Lange von 16 Bit = 2 Byte.

Beim PPO Typen 1, 2 und 5 werden zudem noch weitere 4 Worte lbertragen, die der Program-
mierung dienen. Dies sind die Parameterkennung (PKE), der Subindex (IND) und der Parameter-
wert (PWE). Mit Hilfe der Parameterkennung (PKE) wird festgelegt, welche Aktion ausgefiihrt
werden soll (z.B. Parameter schreiben oder lesen) und um welchen Parameter (Parameternum-
mer) es sich handelt. Diese Daten werden als Parameter-Kenn-Werte (PKW) bezeichnet.

PPO vom Typ 3 und Typ 4 sind reine Prozessdaten- objekte (PZDO) fiir Anwendungen, die ohne
zyklische Parameterbearbeitung auskommen.

Parameter-Kennung-Wert (PKW) dient der Parametrierung und dem Auslesen von Parameter-
Istwerten. Diese kann auch Online wahrend des Betriebs erfolgen.

Bei den PPO-Typen 2, 4 und 5 werden auRerdem die Prozessdaten (PZD) von und zu dem Antrieb
transportiert. Bei den PPO-Typen 2 und 4 werden die Prozessdaten Giber Tx PDO1/Rx PDO1 bis Tx
PDO4/Rx PDO4 und beim PPO Typ 5 liber Tx PDO1/Rx PDO1 bis Tx PDO8/Rx PDOS8 (ibertragen.
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Parameter-Kennung-Wert Prozessdaten Tx PDO1 - Tx PDO4 Tx PDOS5 - Tx PDOS8
KW) (PZD) Rx PDO1 - Rx PDO4 Rx PDO5 - Rx PDO8
STW|HSW | PZD | PZD | PZD | PZD | PzZD | PZD | PZD | PZD
PKE | IND PWE ZswW | Hw | 3 4 | 5 | 6 7 8 | 9 | 10
PPO Typ 1:Octet-String 12
1 T T T 1T 17T T T T 1
I N N N N N N A Parameter-Nummern vom U-Drive
| 620 621 622 623 TxPDO
PPO Typ 2: Octet-String 20 630 ‘ 631 ‘ 632 ‘ 633 RxPDO
T T T T 1T 17T T T T 1 T T T T T 1
[ I I A O A
PPO Typ 3: Octet-String 4
T 1
[ 1 | Parameter-Nummern vom U-Drive
620 621 622 623 Tx PDO
PPO Typ 4: Octet-String 12 630 ‘ 631 ‘ 632 ‘ 633 RxPDO
T T T T
[ 1 1 I I A O A
Parameter-Nummern vom U-Drive
STW | HSW 620 621 622 623 624 625 626 627 Tx PDO
PPO Typ 5: Octet-String 28 ZSW | HIW | 630 631 632 633 634 635 636 637 RxPDO

PKW:

PZD:
PKE:
IND:

PWE:
STW:
ZSW:
HSW:

HIW:

Parameter-Kennung-Wert

Prozessdaten

Parameter-Kennung (1. und 2. Octet)
Subindex (3. Octet), 4. Octet ist reserviert
Parameter-Wert (5. bis 8. Octet)
Steuerwort

Zustandswort

Hauptsollwert

Hauptistwert

Tx PDO Transmit (Daten vom Regler zum Profibus-Master)
Rx PDO Receive (Daten vom Profibus-Master zum Regler)
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Die nachstehende Tabelle zeigt die Belegung des Steuerworts (STW) und des Zustandsworts

(ZSW), die zusammen mit dem Hauptsollwert (HSW) und dem Hauptistwert (HIW) die Prozessda-

ten (PZD) bilden.

Steuerwort: (STW) Parameter 611

Bit Beschreibung Bemerkung
0 Ein 0: Stop
1 N_AUS2 nicht unterstiitzt, muR 1 sein
2 N_AUS3 nicht unterstiitzt, muR 1 sein
3 Betrieb freigegeben 0: Runterlauf wie programmiert
4 N_HLG_sperren 0: Rampengenerator Ausgang auf 0 setzen
5 N_HLG_stoppen nicht unterstitzt, muB 1 sein
6 Sollwert freigeben 0: Rampengenerator Eingang auf 0 setzen
7 Quittieren Stérung zurlicksetzen
8 Tippen 1 Festdrehzahl 1 wenn beide 1:
9 Tippen 2 Festdrehzahl 2 Festdrehzahl 3
10 Steuerung durch Profibus 1: Steuerung durch Profibus
11-15 nicht verwendet

Zustandswort: (ZSW) Parameter 612

Bit Beschreibung Bemerkung

0 Gerat ist einschaltbereit Elektronikspannung vorhanden

1 Gerat ist betriebsbereit Zwischenkreis geladen

2 Betrieb freigegeben Endstufe freigegeben

3 Storung 0: kein Fehler

4 kein AUS2 nicht verwendet

5 kein AUS3 nicht verwendet

6 Einschaltsperre nicht verwendet

7 Warnung 0: keine Warnung

8 Nsoi/Nist ist iMm Toleranzbereich im Toleranzbereich

9 Steuerung durch Profibus 0: Betrieb Uber Steuerklemmen

10 Solldrehzahl erreicht 0: Istdrehzahl ungleich Solldrehzahl
11-15 nicht verwendet
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Nachfolgend ist der Aufbau des Parameter-Kenn-Wertes aufgefiihrt, der zur Parametrierung Gber
den Profibus verwendet wird.

Der Parameter-Kenn-Wert (PKW) wird aus der Auftrags- bzw. Antwortkennung (AK), und der Pa-
rameternummer (PNU) gebildet. Die Auftragskennung kennzeichnet die auszufiihrende Aktion,
wie z.B. Parameter lesen oder schreiben, und die Parameternummer bzw. Profibus-
Parameternummer des Parameters. Eine Liste aller Parameternummern entnehmen Sie bitte der
TA-U... Inbetriebnahme und Einstellanleitung.

Nachfolgend eine Auflistung der gebrduchlichen Auftragskennungen und eine Liste der mdglichen
Fehlerkennungen bei fehlerhafter Ubertragung, welche im Fehlerfall anstelle des Parameterwer-
tes (PWE) gemeldet wird.

Auftragskennung
. Antwortkennung
Auftragskennung Funktion — -
Positiv Negativ
Parameter anfordern 1 7
Parameter andern 1 7

Antwortkennung im Fehlerfall (Meldung erfolgt im PWE)

Fehlernummer Fehlerursache
0 unzuldssige Parameternummer (PNU)
12 Zugriff nicht erlaubt
103 Anfrage nicht unterstitz

Inbetriebnahme der Profibus-Optionskarte

Die Gerateadresse des Profibus Adapters muR manuell mittels der Bedieneinheit “PG4000” oder
der PC Bediensoftware “U-Drive Manager” im Parameter 600 (Device-ID) des U-Drive Regelgera-
tes eingestellt werden. Dem Master mull nun mitgeteilt werden, dals es einen neuen Teilnehmer
am Profibus gibt. Zum Betrieb der Profibus-Karte mul die GSD-Datei installiert werden.

Bei der GSD-Datei handelt es sich um ein Treiberfile mit Informationen Gber den Profibus-
Adapter.

Sie kénnen die GSD Datei via Internet tGber unsere Homepage erhalten.

Sie mussen sich nun fiir einen der Parameter-Prozessdaten-Objekt (PPO) Typ 1 bis 5 entscheiden
(siehe auch Kapitel 3.3, Funktionsbeschreibung). Dann kann der Master mit dem Regelgerat
kommunizieren. Der ordnungsgemafie Datenaustausch wird mittels der griinen “Bus-LED” signali-
siert.
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