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RECHTLICHE HINWEISE ZUR DOKUMENTATION

Copyright

Diese Dokumentation darf vom Eigentiimer ausschlie3lich fiir den internen Ge-
brauch in beliebiger Anzahl kopiert werden. Fur andere Zwecke darf diese Do-
kumentation auch auszugsweise weder kopiert noch vervielfaltigt werden. Ver-
wertung und Mitteilung von Inhalten dieser Dokumentation sind nicht gestattet.
Bezeichnungen bzw. Unternehmenskennzeichen in dieser Dokumentation koén-
nen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fir deren Zwecke die Rechte
der Inhaber verletzen kann.

Verbindlichkeit

Diese Dokumentation ist Teil des Gerates/der Maschine. Diese Inbetriebnah-
me- und Wartungsanleitung muss jederzeit fur den Bediener zuganglich und in
einem leserlichen Zustand sein.

Bei Verkauf/Verlagerung des Gerates/der Maschine muss diese Dokumentation
vom Besitzer zusammen mit dem Gerat/der Maschine weitergegeben werden.
Nach Verkauf des Gerates/der Maschine sind dieses Original und samtliche
Kopien an den Kaufer zu Ubergeben. Nach Entsorgung oder anderem Nut-
zungsende sind dieses Original und samtliche Kopien zu vernichten.

Mit der Ubergabe der vorliegenden Dokumentation werden entsprechende Do-
kumentationen mit einem friiheren Stand aulRer Kraft gesetzt.

Bitte beachten Sie, dass Angaben/Zahlen/Informationen aktuelle Werte zum
Druckdatum sind. Zur Ausmessung, Berechnung und Kalkulationen sind diese
Angaben nicht rechtlich verbindlich.

Die Firma Pikatron GmbH, Bereich TAE Antriebstechnik behalt sich vor, im
Rahmen der eigenen Weiterentwicklung der Produkte die technischen Daten
und die Handhabung von Pikatron-Produkten zu andern.

Es kann jedoch keine Gewahrleistung beziiglich der Fehlerfreiheit dieser Do-
kumentation, soweit nicht in den Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen
anders beschrieben, iUbernommen werden.

Pikatron GmbH, Bereich TAE Antriebstechnik
D-61250 Usingen
www.tae-antriebstechnik.de
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1 Allgemeine Sicherheitshinweise

1.1 Sicherheit

Dieser Elektromotor ist nach dem gegebenen Stand der Sicherheitstechnik gebaut und vor dem
Verlassen des Werkes auf seine Betriebssicherheit Uberprift worden.

Fir seine ordnungsgemale Inbetriebnahme und seine gefahrlose Verwendung beachten Sie bitte:

+ die vorliegende Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung und ihre ggf. beigelegten Ergén-
zungsteile

. die beigelegten Sicherheits- und Inbetriebnahmehinweise

» die Technischen Unterlagen zum Produkt

. die Inbetriebnahme- und Sicherheitshinweise des Umrichter- Herstellers

. die nationalen, 6rtlichen und anlagenspezifischen Vorschriften zu lhrem Endprodukt

Im Umgang mit diesem Produkt sei auf folgende Gefahren hingewiesen:

Gefahren durch * Hebe- und Transportvorgange
» elektrischen Strom
* sich bewegende Teile
* heilRe Oberflachen
* EMV- Stérungen
» mechanische Uberlastung
« thermische Uberlastung

Um eine Gefahrdung von Personen und Sachwerten zu vermeiden bzw. vorhandene Restrisiken
zu minimieren beachten Sie bitte alle Sicherheitshinweises insbesondere die durch Symbole ge-
kennzeichnet sind.

Lebensgefahr durch elektrischen Strom
Bei Nichtbeachtung kdnnen der Tod oder schwerste Verletzungen eintreten.

Warnung vor alilgemeinen Gefahren
Bei Nichtbeachtung kdnnen schwere Verletzungen oder Sachschaden auftreten.

Warnung vor gefahrlicher Situation
Bei Nichtbeachtung kann die Anlage oder die Umgebung beschadigt werden.

Verbot des Beriihrens
Bei Nichtbeachtung kdnnen schwere Verletzungen auftreten.

Verbot einer unzuldssigen Handlung
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten

Warnung vor heiBBer Oberflache
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Elektrostatisch gefahrdete Bauteile

» B ORPP>P

Bei Nichtbeachtung kann die Anlage oder die Umgebung beschadigt werden.
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1.2 BestimmungsgemaiRe Verwendung

Der Einsatz des Elektromotors ist nur innerhalb seiner bestimmungsgemafien Verwendung zuge-
lassen. Der Elektromotor darf in diesem Zusammenhang nur fir die in den technischen Unterlagen
vorgesehenen Einsatzfalle unter Beachtung aller Hinweise dieser Inbetriebnahme- und Wartungs-
anleitung verwendet werden.

Alle Arbeiten zur Montage, Inbetriebnahme, Wartung sowie wahrend des Betriebes dirfen nur von
qualifiziertem Personal vorgenommen werden.

Unter qualifiziertem Personal versteht sich im Sinne der hier aufgefiihrten sicherheitstechnischen
Hinweise eine auf dem Sachgebiet ausgebildete und autorisierte Person, welche die Berechtigung
hat, Gerate, Systeme und Stromkreise unter Anwendung der geltenden Sicherheitsstandards auf-
zustellen, zu montieren, in Betrieb zu nehmen und zu betreiben (DIN EN 50110-1) .

Unsachgemales Verhalten kann schwere Personen- und Sachschaden verursachen.

Dieser Elektromotor ist flir den Einsatz in_gewerblichen Anlagen bestimmt und unterliegt fol-
genden Normen bzw. Richtlinien:

Normen
EN 60034-1, EN 60034-5, EN 60034-6, EN 60034-7, EN 60034-9, EN 60034-11, EN 60034-14,
EN 60204-1

EG-Niederspannungsrichtlinie
Elektromotoren dieser Baureihe erfiillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie (Kon-
formitat).

EG-EMV -Richtlinie
Der Betrieb des Elektromotors in seinem bestimmungsgemaflen Gebrauch muss den Schutz-
anforderungen der EMV Richtlinie genligen. Die sachgerechte Installation (z.B. raumliche Tren-
nung von Signalleitungen und Leistungskabeln, geschirmte Leitungen und Kabel etc.) liegt in
der Verantwortung des Errichters der Anlage und des Systemanbieters. Im Stromrichterbetrieb
sind auch die EMV - Hinweise des Stromrichter-, Geber- und Bremsenherstellers zu beachten.

Beachten Sie zudem die verbindlichen nationalen, értlichen und anlagenspezifischen Vor-
schriften!

Der Elektromotor ist fur folgende Umgebungsbedingungen ausgelegt:

¢ Umgebungstemperatur: 0 °C bis +40 °C
o Aufstellhdhe: <1000 m dber NN
¢ Relative Luftfeuchtigkeit: 5 % bis 85 %

Beachten Sie evtl. abweichende Angaben auf dem Typenschild bzw. in den Technischen Unter-
lagen. Die Bedingungen am Einsatzort missen allen Leistungsschildangaben entsprechen.

Der Einsatz im Ex- Bereich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierfiir vorgese-
hen (Zusatzhinweise beachten). In der Umgebung des Elektromotors diirfen zudem
keine brennbaren Gasgemische und gefahrliche Staubkonzentrationen vorliegen.
/ Spannungsfihrende und heiRe Motorteile kénnten sich entziinden und schwere
A Verletzungen und Sachschaden verursachen.

Falls im Sonderfall — bei Einsatz in nicht gewerblichen Anlagen — erhéhte Anforde-
rungen gestellt werden (z.B. Beriihrungsschutz gegen Kinderfinger), sind diese Be-
dingungen bei der Aufstellung anlagenseitig sicherzustellen
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Motorausfiihrung mit Selten-Erd-Magnete:

In der Nahe eines gezogenen bzw. offenliegenden Laufers mit einem starken Mag-
netfeld sei auf folgende Gefahren hingewiesen:

e  Personen mit elektronischen oder metallischen Implantaten (z.B. Herzschritt-
machern, Horgeraten, Platten oder Nageln) sind gefahrdet, wenn der Abstand
zwischen Implantat und Magnetpol weniger als 0,5 m betragt.

A e  Durch starke Anziehungskrafte zu ferromagnetischen Teilen besteht:
0 Verletzungsgefahr durch Quetschen

0 Gefahr der Zerstérung von Mess- und Montagewerkzeug, Scheckkarten, Uh-
ren etc.

0 Verunreinigung des Lauferpaketes durch angezogene Metallspane oder —pul-
ver.

Thermische Geféahrdung:

Vorsicht Verbrennungsgefahr!

An den Motoren kénnen Oberflachentemperaturen von liber 70°C auftreten. Bei
Bedarf Beriihrungsschutzmaflinahmen vorsehen!

& An heilen Oberflachen durfen keine temperaturempfindlichen Teile, wie z.B. nor-
male Leitungen oder elektronische Bauteile, anliegen oder befestigt werden.

Eine thermische Uberlastung der Motoren kann zur Zerstérung der Wicklung, der
Lager und zur Entmagnetisierung der Selten-Erd-Magnete fihren. Nutzen Sie den
Temperatursensor zur Temperaturkontrolle.

Verbot eigenmachtiger Umbauten und Veranderungen

Jegliche eigenmachtigen Umbauten und Veranderungen am Elektromotor sind aus
= Sicherheitsgrinden nicht gestattet. Im Bedarfsfall fragen Sie bitte beim Motorenher-
® steller nach.

Es dirfen zum Betrieb des Elektromotors grundsatzlich keine Sicherheitseinrichtun-
gen demontiert oder aulRer Betrieb gesetzt werden.

2 Betriebsbedingungen

2.1 Produktbeschreibung

Die Drehstrom-Synchronmotoren der Reihe BL-N sind luftgekiihlte oder wassergekiihlte perma-
nenterregte Synchronmotoren. Ausgelegt mit einer sehr hohen Leistungsdichte einem sehr hohen
Wirkungsgrad und hoher Dynamik, sind die Motoren bestens geeignet fiir anspruchsvolle Anwen-
dungen im Maschinenbau. Dies wird noch zusétzlich durch hohe Uberlastfahigkeit unterstitzt. Die
robusten und kompakten Motoren sind dariiber hinaus weitestgehend wartungsfrei, ein zusatzli-
ches Plus fir den wirtschaftlichen Betrieb. Der Einsatz der Flussigkeitskiihlung fiihrt zu einem sehr
kompakten Aufbau und reduziert die Gerduschemission deutlich.

2.2 Lieferumfang

Die Lieferung ist auftragsbezogen zusammengestellt.

*  Werden bei Anlieferung Transportschaden festgestellt, so sind diese unmittelbar dem Trans-
portunternehmen zu melden.

*  Vergleichen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort die Leistungsdaten und Ausfuhrungen des
gelieferten Motors mit Ihren Bestelldaten. Werden erkennbare Mangel oder unvollstédndige
Lieferung festgestellt, so ist unmittelbar das zustandige Pikatron-Stammwerk in Usingen zu

benachrichtigen.
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Die Inbetriebnahme des Motors ist in beiden Fallen solange untersagt, bis der Mangel fachgerecht

behoben ist.

2.3 Typenschild

Das Typenschild ist der Identifikator fir jeden Elektromotor. Insbesondere die jeweilige Motor-
nummer ist fur jeden Elektromotor eindeutig und fir die Rickverfolgung in unserem Hause unbe-
dingt erforderlich. Das Typenschild muss deshalb jederzeit lesbar sein. Entfernen Sie deshalb
niemals das Typenschild von lhrem Motor.

Bild 1: Typenschild
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Typenbezeichnung
Modellnummer
Nennleistung
Nenndrehzahl
Nennbusspannung

Nennstrom (Effektivwert
unter Nenndaten)
Spitzenstrom (Der effekti-
ve Spitzenstrom darf nie
Uberschritten

werden, da die Wicklung
vom Motor sonst zu
schnell Gberhitzt und even-
tuell verbrennt)
Windungstyp z.B. Q, P, O,
N oder L
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e BRUSHLESS DC
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1
12

13

14

15

16

MOITOR o

Motor EMK in Leerlauf bei 1000

min™' bei 25°C
Betriebsart nach VDE 0530

Isolierklasse nach VDE 0530

Schutzart (IP23 oder IP 54)
nach IEC 34-5 und DIN 40
050

Bauform (B3, B5, oder B14)
nach IEC 34-7 und DIN
42950

Polzahl vom Motor, 4-polig, 6-

polig oder 8-polig

Impulszahl vom Drehzahlgeber,

30 oder 60 Impulse
Seriennummer

7
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2.4 Technische Daten
241

Technische Daten allgemein
Bauform B3
B5
B35
Anschluss Hauptanschluss

Temperaturfihler
Erwarmung

Umweltbedingungen
im Betrieb

Umweltbedingungen
bei Langzeitlagerung

Umweltbedingungen
beim Transport

Oberflache

Lager

Lagergebrauchsdauer

Schwinggtite
Rundlauf

Rattelfest bis
Flansch

Wellenende

Drehzahlistwertgeber

Haltebremse

Approbationen

Geberanschluss

Temperaturfihler

Bremse

KTY84-130
Ad =105 K

Klasse 3K3/3Z12 nact
DIN EN 60721-3-3,
jedoch: Temperaturbe
reich 0 bis 40°C

Klasse 1K2/1M1 nach
DIN EN 60721-3-1,
jedoch: Temperatur-
bereich -15 bis 60°C

Klasse 2K2/2M1 nach
DIN EN 60721-3-2,
jedoch: Temperatur-
bereich -15 bis 60°C

Schwarz matt

A-Seite
B-Seite

Lu1o 20.000 h

A
B

N
R

radial 3g/axial1g
FF-Flansch

zylindrisch

Resolver 2-polig
Sincos/EnDat-Geber

Scheibenbremsen

ce, Fl=
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BaugroRe 100-200

BaugroéRe 100-200 (Baugrofie 200 nur wasserge-
kihlt)

BaugroRe 100-200

U V W (Klemmenkasten)

Geratedose 12- oder 17-polig, Stecker 9-polig fir
EnDat 2.2

im Hauptanschluss

Axialbellftung: Stecker 8-polig
Radialbeliiftung oder Wasserkiihlung: Klemmen-
ausfihrung

Linearer Temperaturfihler fir Auswertung im Regler
Isolierstoffklasse F nach EN 60034

entspricht 0 bis 40 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte
und einer absoluten Feuchte von 1 g/m3bis 25
g/m3und einer Aufstellh6he bis ca. 1400 m

entspricht - 15 bis 60°C bei 5 % bis 85 % rel.
Feuchte und einer absoluten Feuchte von 1 g/m3
bis 25 g/m3; zur Vermeidung von Frostschiaden
ist bei Temperaturen kleiner 3°C ist das Kiihl-
wasser abzulassen.

entspricht - 15 bis 60°C bei 5 % bis 85 % rel.
Feuchte und einer absoluten Feuchte von 1 g/m3
bis 25 g/m3; zur Vermeidung von Frostschaden
ist bei Temperaturen kleiner 3°C ist das Kiihl-
wasser abzulassen.

RAL 9005

Loslager: Kugellager (Standard); Option Rollenlager
Festlager: Kugellager

Richtwert, Walzlager mit Fettdauerschmierung

Standard: nach DIN EN 60034-14:2004-09
Option: BaugréRe 100-160, nur Kugellager

Standard: Normal nach DIN 42955
Option: BaugréfRe 100-160, nur Kugellager

Standard: 10 Hz bis 55 Hz nach EN 60068-2-6
nach [EC-Norm

Nach DIN 748; Zentrierung mit Innengewinde nach
DIN 332 Form D
Option; mit Passfeder nach DIN 6885

Standard: siehe Anhang 1
Option: siehe Anhang 1

Option: Anbau B-seitig als Baugruppe (Baugrofie
100-160)

Andere Fabrikate auf Anfrage

Standard
8
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CE

BL-N-160 mit axial integriertem Geblase

2.4.2 Technische Daten fur luftgekiihlte Motoren

Kuhlart / Schutzart IC 06 /1P23

IC 416 / IP54

innenbellftete Maschine mit Lifter

oberflachengekiihlte Maschine mit Lifter

Achtung: Alle aufgeflhrten Schutzarten werden nur erreicht bei komplett
montierten Steckverbindungen (Haupt- und Steueranschluss) und voll-
sténdig geschlossenem Klemmenkasten.

Fremdbelilftung Normalgeblasemotor
fur Radialbellftung
auf der B-Seite

Geblasefilter

Normalgeblasemotor
fur Axialbeliftung auf
der B-Seite

Axial integriertes Ge-
blase fur Axialbeluf-
tung auf der B-Seite

Anschluss Liftermo-  angebauter Normmo-

tor tor
eingebauter Gebla-
semotor
Klemmenkasten B-Seite
A-Seite

Luftrichtung von B nach A

IC 06: Luftauslasséffnung seitlich A-Seite
IC 416 Luftauslass6ffnung axial A-Seite
Option: Flach- oder Rechteckfilter

Luftrichtung von A nach B
Luftauslass6ffnung seitlich B-Seite

Luftrichtung von A nach B
Luftauslass6ffnung seitlich B-Seite

Klemmkasten Normmotor

Stecker 6-polig

Lageoptionen vgl. Fremdlifter

auf Anfrage

243 é é Technische Daten fir flissigkeitsgekihlte Motoren

Kuhlart / Schutzart IC3W7 / IP54

wassergekihlte Maschine

Achtung: Alle aufgefiihrten Schutzarten werden nur erreicht bei komplett
montierten Steckverbindungen (Haupt- und Steueranschluss) und voll-
standig geschlossenem Klemmenkasten

B-Seite
10°C bis 25 °C

Klemmenkasten

Kihlmitteleintrittstem-
peratur

Wasseranschliisse A-Seite

Achtung!

oben

maximal 5 K kleiner als Umgebungstemperatur

seitlich

Entspricht der gelieferte Elektromotor nicht der Standardausfiihrung gemaR der technischen Liste
oder wurden vertraglich Sondervereinbarungen getroffen, kénnen technische Abweichungen zu
dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung vorliegen. Fordern Sie in diesem Fall die entspre-

chenden technischen Erganzungen an.
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2.5 Leistungsdefinition

2.5.1

Leistungsdefinition fiir luftgekihlte Maschinen

Die in der Technischen Produktliste aufgefiihrten Leistungen (Momente) gelten fir Dauerbetrieb
(S1) mit Nenndrehzahl bei einer maximalen Umgebungstemperatur von 40°C, bei Aufstellung der
Maschinen unter 1000 m Uber NN. Sollen Motoren in einer Umgebungstemperatur von mehr al
40°C oder in Hohen Gber 1000 m Uber NN eingesetzt werden, ergibt sich die notwendige Listen-
leistung Pi (Listenmoment Mn) aus dem Produkt der in Tabelle 1 angegebenen Faktoren k1, k2 und
der geforderten Leistung P (Moment M).

Umgebungstempera- 40°C 45°C 50°C 55°C
tur

Korrekturfaktor k1 1 1,06 1,13 1,22
Hohe liber NN bis 1000 m 2000 m 3000 m 4000 m
Korrekturfaktor k2 1 1,07 1,16 1,27

Tabelle 1: Korrekturfaktoren fur luftgekihlte Motoren

Bei Umgebungstemperaturen tUber 40 °C und bei gekapseltem Einbau von Motoren ist wegen
moglicherweise erforderlichen konstruktiven Mallnahmen zur Kihlung Rucksprache mit dem Her-
steller erforderlich.

Sinkt mit zunehmender Aufstellungshéhe tber 1000 m die Umgebungstemperatur um etwa 10°C
pro 1000 m Héhenzunahme, so ist keine Leistungskorrektur erforderlich (minimale Betriebstempe-
ratur beachten).

252 é ALeistunqsdefinition fur wassergekihlte Maschinen

Die in der Technischen Produktliste aufgeflihrten Leistungen (Momente) gelten fiir Dauerbetrieb
S1 mit Nenndrehzahl soweit die Anforderungen an den Kihlkreislauf fir wassergekihlte Motoren
eingehalten werden!

Bei Betrieb der BL-N-Motoren mit hdheren Kuhlmitteleintrittstemperaturen missen die Minderungs-
faktoren in Tabelle 2 bericksichtigt werden:

Kiihimitteleintrittstemperatur 25°C 30°C 35°C 40 °C 45 °C
Prozent der Listenleistung (Drehmoment) 100 % 97 % 95 % 92 % 89 %
Tabelle 2: Minderungsfaktoren
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2.6 Transport, Zwischenlagerung

Wassergekiihlte Motoren:

66 Um Frostschaden zu vermeiden ist sicherzustellen, dass sich wahrend des Transpor-
tes oder einer Zwischenlagerung bei Umgebungstemperaturen < 3 °C kein Kihlmittel
f \ im Motor befindet. Das Ausblasen des Kihlwassers kann mit Druckluft erfolgen.

Transport:

Die zuldssigen Umweltbedingungen, die wahrend des Transportes auf den Motor
einwirken durfen, sind der DIN EN 60721-3-2 (Klasse 2K2/2M1) zu entnehmen. Der
zulassige Temperaturbereich ist entgegen der DIN auf — 15 °C bis + 60 °C reduziert.

Es sind geeignete Lastaufnahmemittel einzusetzen wie z.B. Gurtband, Schlaufen-
hebegurte usw. Zum Heben kdénnen, soweit vorgesehen, auch die Hebedsen des

A Motors verwendet werden.

Die Klemmenkasten und Motorstecker dirfen nicht als Transportsicherung oder
Hebedsen verwendet werden.

Beim Transport sind die jeweiligen landesspezifischen Vorschriften zu beachten.
Hubgerate, Transport- und Lastaufnahmemittel missen den Vorschriften entspre-
chen.

Die Gewichtsangabe zu den einzelnen Elektromotoren entnehmen Sie bitte den technischen Un-
terlagen zum Produkt.

Lagersicherung: (nur bei Motoren mit Zylinderrollenlager)

Um Transportschaden zu vermeiden wird bei Motoren mit Zylinderrollenlager der Lau-
fer mit Hilfe einer Transportsicherung am Wellenende blockiert.

f \ Diese Transportsicherung muss fiir weitere Transporte erneut verwendet werden.

Falls durch Aufziehen eines Abtriebselementes diese Sicherung nicht mehr verwendet
werden kann, sind beim Transport andere geeignete MaRnahmen zur Axialfixierung
des Laufers zu ergreifen.

Zwischenlagerung:

Wird ein Motor nach der Lieferung nicht zeitnah in Betrieb genommen, so ist er in einem trocke-
nen, staub- und schwingungsarmen Innenraum (Ve < 0,2mm/s) zu lagern.

Die Elektromotoren sollten nicht langer als max. 2 Jahre bei méglichst gleichmafRliger Temperatur,
nicht aulerhalb des Temperaturbereiches von -15 bis +60 °C, gelagert werden. Héhere Lage-
rungstemperaturen im Rahmen der Gebrauchstemperatur beschleunigen den Alterungsprozess
der Dichtungen und der Lagerfette und wirken sich somit negativ auf die Gebrauchsdauer bereits
vor der Inbetriebnahme aus. Direkte Sonneneinstrahlung, UV-Licht und Ozon tragen ebenfalls zu
einer Alterung der Dichtelemente bei und sind deshalb ebenfalls unbedingt zu vermeiden!

Bitte beachten Sie, dass die Gewahrleistungsfristen ab Auslieferung zugesichert werden. Deshalb
empfehlen wir die Lagerzeit auf ein Minimum zu beschranken.

Sollte dennoch eine langere Lagerung nicht zu umgehen sein, so sind die in der DIN EN 60721-3-1
aufgefiihrten Umweltbedingungen (Klasse 1K2/1M1) einzuhalten. Entgegen der DIN darf der Tem-
peraturbereich auf — 15 °C bis + 60 °C erweitert werden.
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2.7 Aufstellbedingungen, Angaben zur Kiihlung

666 Fur Motoren mit Wasserkiihlung bitte zusatzlich Kapitel 8 beachten.

Umgebung:

Der Motor kann in Uberdachten Rdumen entsprechen seiner Schutzart (siehe Motorleistungsschild)
bei staubiger oder feuchter Umgebung und normalen klimatischen Bedingungen aufgestellt wer-
den.

Sofern keine Sondervereinbarungen getroffen wurden, ist der Antrieb standardmaRig auf folgende
klimatischen Einsatzbedingungen ausgelegt:

e Umgebungstemperatur 0 °C bis 40 °C
e Aufstellhdhe <1000 m Gber NN
e Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 85 %

Alle weiteren zulassigen Einsatzbedingungen sind der DIN EN 60721-3-3 (Klasse 3K3/3Z12) zu
entnehmen.

Diese klimatischen Bedingungen sind bei der Aufstellung unbedingt zu beachten.

Es ist generell notwendig aggressive, atzende, abrasive sowie auch kunststoffauflosende Medien
vom Motor fernzuhalten.

Bei AuRenaufstellung ist grundsatzlich Riicksprache mit dem Motorhersteller vorzunehmen.

Luftkithlung:

Grundsatzlich zu beachten sind:

e Die Warmekonvektion und -strahlung darf durch die Einbaubedingungen nicht beeintrach-
tigt werden.

e Die Kihlluft bei forcierter Luftkiihlung muss ungehindert zu- und die Warmluft frei abstro-
men kdénnen. Die erwarmte Abluft darf nicht wieder angesaugt werden.

e Der Abstand zu benachbarten Maschinenteilen sollte 100 mm nicht unterschreiten.
e Bei starkem Schmutzanfall sind die Gehauseoberflache und die Luftwege regelmaRig zu
reinigen.
Angaben zu den benétigten Kiihimengen
Far die Kihlung der BL-N-Motoren werden folgende Luftmengen benétigt (Tabelle 3):

BaugroRe 100 132 160 200
mind. Luftmenge >94 >58 >95 >165
in m*/min -7 o - T

mind. Druckhohe

. =180 =370 =640 = 850
in Pa
Tabelle 3: bendtigte Kiithimengen
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2.8 Wuchten, Abtriebselemente und Schwingungen

Welle und Lager nicht mit Schlagen belasten.

Bei der Montage bzw. Demontage von Abtriebselementen sind keine Axialkrafte auf

\ den Motor zulassig.
A Zu beachten sind die allgemein erforderlichen MafRnahmen fir den Berihrschutz der
" | Abtriebselemente.

Wird ein Motor ohne Abtriebselement in Betrieb genommen, so ist die Passfeder
gegen Herausschleudern zu sichern.

Wuchten:

In der Standardausfiihrung sind die Laufer mit halber Passfeder dynamisch ausgewuchtet
(nach EN 60034-14 /1SO 8821/ ISO 1940)

HINWEIS: Kennzeichnung der Auswuchtart am Wellenspiegel beachten:
H = Auswuchtung mit halber Passfeder Standardausfiihrung
F = Auswuchtung mit voller Passfeder Sonderausfiihrung

Abtriebselemente:

Bei der Montage des Abtriebselementes ist auf die entsprechende Auswuchtart achten. Die Ab-
triebselemente mussen ihrerseits nach 1ISO 1940 gewuchtet sein.

Beim Auf- oder Abziehen von Abtriebselementen (z.B. Kupplungsscheibe, Zahnrad, Riemenschei-
be) sind grundsatzlich geeignete Vorrichtungen zu verwenden.

*  Gewindebohrung im Wellenende benutzen.

. Beim Abziehen Zwischenscheiben zum mechanischen Schutz der Welle benutzen.

*  Abtriebselemente vor dem Aufziehen bei Bedarf erwadrmen (max. zul. Temperatur am
Wellenende kurzzeitig 150 °C).

Achtung:

+ Bei Wellenausflihrung ohne Passfeder sind die Antriebselemente mit Hilfe geeigneter
Spannsatze auf der Abtriebswelle zu befestigen.

+  Bei Wellenausfuhrungen mit Passfeder ist auf das Anliegen der Abtriebselemente an der
Wellenschulter zu achten. Hinweis: Fase bzw. Radius am Abtriebselement und Wellenradius
zur Schulter (nach DIN748-1) mussen aufeinander abgestimmt sein.

+  Wird die Gewindebohrung im Wellenende fur die axiale Sicherung von Abrtriebselementen
(z. B. Riemenschieben) benutzt, so sind die in Tabelle 4 aufgefiihrten Anzugsmomente nicht
zu Uberschreiten:

Gewinde Anzugsmoment
in Nm
M10 19,0
M12 33,0
M16 80,0
M20 160,0

Tabelle 4: Anzugsmomente am Beispiel einer Sicherungsschraube S einer Riemenscheibe

| Geeignete MaBnahmen zur Schraubensicherung sind anzuwenden! |
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Schwingungen:

Das Systemschwingungsverhalten am Einsatzort, bedingt durch Abtriebselemente,
Anbauverhaltnisse, Ausrichtung und Aufstellung sowie durch Einflisse von Fremd-
schwingungen, kann zur Erhéhung der Schwingwerte am Motor fihren.

Mit Ricksicht auf eine einwandfreie Funktion des Motors und eine lange Lagerle-
bensdauer dirfen die zuldssigen Schwingwerte nach EN 60034-14 nicht Gberschrit-
ten werden. Unter Umstanden kann das komplette Auswuchten des Laufers mit dem
Antriebselement erforderlich sein (nach ISO 1940).

Die imitierten Schwingungen nach Montage dirfen die zuldssigen Beschleunigun-
gen (vgl. Technische Daten Kap 2.4) nicht Uberschreiten

Bei Veranderungen gegenuber dem Normalbetrieb — z.B. erhdhte Temperaturen,
Gerausche, Schwingungen - ist im Zweifelsfall der Motor abzuschalten, die
Ursache zu ermitteln und eventuell Riicksprache mit dem Hersteller zu fiihren.

3 Montage

3.1 Sicherheitshinweise

Vor der Montage:

Montieren bzw. nehmen Sie niemals einen beschadigten Elektromotor in Betrieb.
c Bauen Sie den Elektromotor niemals in eine beschadigte Maschine ein.

Vergewissern Sie sich vor dem Einbau, dass der Elektromotor fiir Inre Maschine
geeignet ist.

Bei der Montage:

Montieren Sie den Motor nur an den daflir vorgesehenen Befestigungsmoglichkeiten.
Vermeiden Sie Schlage oder unzulassige Schockbelastungen bei der Montage.

Bringen Sie alle Abdeckungen und Sicherheitseinrichtungen an. Alle Schutzeinrich-
tungen muissen den gultigen Vorschriften (z. B. EN 60204 ) entsprechen.

é é Wasserkiihlung:

Um Beschadigungen des Gehauses zu vermeiden, diirfen fir die Wasseranschlisse
/ (Zu- und Ablauf) nur Einschraubstutzen mit zylindrischem Einschraubgewinde ver-
wendet werden.

Von KihImittelleitungen durfen keine Zug-Druck- oder Torsionsbelastungen auf die
Motoranschlisse aufgebracht werden.

Der Anschluss darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden. Dabei muss der
Motor strom- und spannungsfrei geschaltet sein.

Beim An- bzw. Abkuppeln der Kuhlleitungen ist darauf zu achten, dass keine Kiihl-
flissigkeit in den Motorklemmkasten gelangt.
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3.2 Aufstellen, Befestigen

Priifen Sie vor und wahrend der Montage, ob

der Motor unbeschadigt ist (z.B. darf der Wellendichtring in keinerlei Weise durch scharfe
bzw. spitze Gegenstande beschadigt werden.)

der Motor nicht im Gefahrenbereich anderer Einrichtungen montiert wird.

die bestimmungsgemale Verwendung eingehalten wird. (Vgl. Kap 1.2 und 2.4)
Typenschildangaben, Warn- und Hinweisschilder beachten.

das Korrosionsschutzmittel am Wellenende riickstandsfrei entfernt ist.

Bei Verwendung handelsublicher Losungsmittel wie Azeton oder Waschbenzin darf der Wel-
lendichtring nicht benetzt werden!

der Motor fur die Umgebungsbedingungen und Umwelteinfllisse vor Ort entsprechend ausge-
legt ist. (Vgl. Kap. 2.4)

der Einbauraum in der Maschine fiir die Kihlart des Elektromotors geeignet ist.

Der Anbau des Motors muss so erfolgen, dass der Anschluss von Kiihlleitungen méglich ist.

zum AnschlieBen des Motors und fir Inspektions- und Wartungsarbeiten geniigend Raum in
der Maschine vorgesehen ist.

Die Einbaumalie des Motors mit Toleranzangaben enthehmen Sie bitte den Technischen Un-
terlagen oder lhrem ausgehéandigten Maf3bild.

der Motor mit den zur Verfligung stehenden Anschlussdaten und Befestigungsmdéglichkeiten
montiert und betrieben werden kann.

Bei der Anflanschung des Motors ist auf eine gute und gleichmaRige Auflage der Flanschfla-
che zu achten. Die Aufnahmesitze und Anlageflachen mussen unbeschadigt und sauber sein.
Sie sollten in exakter Lagegenauigkeit zu den verbindenden Wellen stehen, um im Gesamt-
system schadliche Belastungen durch Versatz fir Lager, Wellen und Gehause zu vermeiden.
Beim Anziehen der Flansch-Befestigungsschrauben (mindestens in Festigkeitsklasse 8.8)
sind Verspannungen an der Flanschverbindung zu vermeiden.

bei vertikaler Aufstellung mit Wellenende nach oben sichergestellt ist, dass keine Flissigkeit
in das obere Lager eindringen kann.

die zuldssigen Radialkrafte entsprechend den Betriebskennlinien der Technischen Unterlagen
zum Produkt nicht Uberschritten werden. (ggf. Klarung Uber TAE Antriebstechnik).
Bei Axialkraften ist grundséatzlich eine Klarung tber den Motorhersteller erforderlich.

die Bremse (optional) nach Anlegen der Betriebsspannung gellftet werden kann (hérbares
Schaltgerausch).

sich  der Rotor gleichmaRig und ohne  Streifgerausche  drehen  lasst.
Bei Motor mit integrierter Bremse zuvor Bremse liiften.

die Ausfihrung der Motor- und Geberleitung den Vorgaben aus den Technischen Unterlagen
zum Produkt entsprechen.

die Abtriebs- bzw. Antriebselemente gesichert sind.

das komplette Kihlsystem dicht und funktionsfahig ist, und gegen evtl. hineinfallende Fremd-
korper geschutzt ist.
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3.3 Elektrischer Anschluss

Wichtige Hinweise:

A Alle Arbeiten nur bei Motorstillstand ausfihren.

Alle Arbeiten nur von daflir qualifiziertem Fachpersonal ausfiihren lassen.

Alle Arbeiten nur im spannungslosen und gegen Wiedereinschaltung gesicherten
Zustand der Anlage ausfiihren (auch Hilfsstromkreise).

Bei Drehstrom-Synchronmotoren mit Dauermagneterregung kénnen bei rotierendem
Laufer an den Motorklemmen Spannung > 60 V auftreten.

Vorschriften flr Arbeiten in elektrischen Anlagen einhalten!

Achtung! Die Sicherheitsvorschriften fur Arbeiten in elektrotechnischen Anlagen nach EN 50110-

1 sind einzuhalten:

- Freischalten

- Gegen Wiedereinschalten sichern

- Spannungsfreiheit feststellen

- Erden und Kurzschlief3en

- Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken

j c tierten Umrichter zuldssig. Der direkte Anschluss ans Drehstromnetz kann zur Zersto-

A Berthren Sie niemals die Kontakte von Geber und Temperatursensoren mit den
m Handen oder mit Werkzeugen, die elektrostatisch aufgeladen sind. Geber und Tem-

Der Betrieb des Elektromotors ist nur in Verbindung mit einem entsprechend projek-

rung des Motors fuhren
Auf die richtige Phasenfolge und Anschlussbelegung achten!

Die elektrischen Verbindungen, Schutzleiterverbindungen und Schirmverbindungen
(beim Einsatz geschirmter Leitungen) mussen dauerhaft sicher ausgefuhrt sein!

peratursensoren sind elektrostatisch geféahrdete Bauteile.

Elektrische Installation:

Die sachgerechte Installation liegt in der Verantwortung des Errichters der Anlage.
Die Motordaten auf dem Typenschild sind zu beachten.

Anschlussleitungen und Steckverbindungen mussen fur die auftretenden Spannungen und
Stromstarken richtig bemessen und fur die Verlegungsart geeignet sein.

Der Anschluss des Motors einschlieRlich seiner Baugruppen (Bremse, Geber, etc.) hat nach
Vorgabe der Schaltbilder zu erfolgen (vgl. beigelegte Schaltbilder bzw. Anhang 1)

Um elektromagnetische EMV-Stérungen von Motorzuleitungen und deren Folgen auf Geber
und Steuerungssysteme zu vermeiden, sind abgeschirmte Leistungs- und Geberleitungen zu
verwenden. Beachten Sie hierzu die EMV- Hinweise des Umrichterherstellers.

Aus Griinden der Betriebssicherheit empfehlen wir von TAE Antriebstechnik konfektionierte
Anschluss-leitungen einzusetzen.

Vor dem Anschliel3en sind die Einbaudosen, die Stecker sowie der Klemmenkasten auf evtl.
Beschadigung, Korrosion, Verschmutzung, und Feuchtigkeit zu prifen.

Zur Gewahrleistung der Schutzart ist auf richtigen und festen Sitz der Steckerverschrau-
bungen, der Dichtungen und Dichtflachen der Stecker und des Klemmenkastens zu achten.
Hinweis! Ebenfalls zur Wahrung der Schutzart sollten bei drehbaren Anschlussdosen diese
insgesamt nicht mehr als 5x in ihrer Anschlussrichtung durch Drehen verandert werden.

Steck- und. Klemmenkastenverbindungen durfen keiner mechanischen Belastung ausgesetzt
werden, wenn erforderlich Verdreh-, Zug- und Schubentlastungen sowie Knickschutz vorse-
hen.
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Bei Hauptanschluss liber Klemmenkasten ist zusatzlich zu beachten, dass:

» die Leitungsenden nur soweit abisoliert werden bis die Isolierung nahe an die Kabelschuhe
bzw. Klemmen reicht. Abstehende Drahtenden unbedingt vermeiden.

» die verwendeten Kabelschuhe den Abmessungen und Querschnitten der Klemmen und Lei-
tungen angepasst sind.

» die Schraubverbindungen der elektrischen Anschlisse mit dem vorgegebenen Anzugs-
drehmoment festgezogen sind. (vgl. Anhang 1 Tabelle 6)

e die Schutzart erhalten bleibt.

Hinweis: Alle nicht benétigten Einfihrungen sind mit metallischen Verschlusselementen zu
verschlieen. Die Dichtelemente mussen beim VerschlieRen des Klemmenkastens funktions-
tichtig und unbeschadigt sein.

4 Inbetriebnahme, Betrieb

4.1 Sicherheitshinweise

Arbeiten am Elektromotor:

Fuhren Sie alle Arbeiten am Elektromotor nur aus, wenn der Motor stillsteht span-
nungslos und abgekihlt ist. Alle wahrend der Arbeiten am Motor geldsten Verbin-
dungen wie Schrauben usw. sind vor Inbetriebnahme wieder zu befestigen.

Beachten Sie bei den Arbeiten unbedingt die technischen Hinweise in den jeweiligen
Kapiteln dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung.

Achtung!
Bei optional eingebauter Haltebremse darf diese wahrend der Arbeiten am Motor
keine sichernde Funktion Gbernehmen (z.B. Halten von Lasten).

Lebensgefahr durch elektrischen Strom:

Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor freigeschaltet und ohne Spannung ist.
é Loésen Sie niemals wahrend des Betriebes die Anschliisse am Motor.
SchlielRen Sie Messgerate nur im strom- und spannungslosen Zustand an.

Beginnen Sie die Arbeiten an den Motoranschliissen erst, nachdem Sie sichergestellt
haben, dass weder Potential noch Spannung vorhanden ist.

Im Betrieb liegt elektrisches Potential an den Motorklemmen/Motorkontakten und an
den Motorwicklungen. Berlihren Sie niemals diese Baugruppen/Elemente wahrend
des Betriebs.

Montage und Demontage von Sicherheitseinrichtungen:

Der Elektromotor darf ohne montierte Sicherheitseinrichtungen nicht betrieben wer-

= den.
® Zur Montage und Demontage von Komponenten und Systemen, die zur Uberwa-
' chung des sicheren Motorbetriebs vorgesehen sind, muss der Motor auf3er Betrieb
gesetzt werden.

BL-N-100S bis BL-N-200XL 17
Installations-, Betriebs-
& Wartungsanleitung 12/2019

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten deutsch



Gefahr bei Beriihrung:

Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor stillsteht und gegen Wiedereinschalten
gesichert ist, bevor Sie ihn berthren.

Berlihren Sie die Abtriebswelle nur im spannungslosen Zustand und bei stehendem
Motor. Ansonsten Gefahrdung durch rotierenden Laufer.

Verbrennungsgefahr! Beriihren Sie niemals im Nennlastbetrieb das Motorgehause.
An den Motoren kénnen Oberflachentemperaturen von tiber 70°C auftreten.

4.2

4.3

Priifungen vor der Inbetriebnahme

Der Antrieb ist unbeschadigt und befindet sich nicht im Gefahrenbereich anderer Einrichtungen

Der Motor ist ordnungsgeman ausgerichtet und befestigt. Verschraubungen sind richtig ange-
zogen. Nicht benutzte Anschlussgewinde am Flanschlagerschild sind zu verschlieRen.

Alle zugehorigen Schutzeinrichtungen (mechanisch, thermisch, elektrisch) sind montiert.
Die Motoranschlisse sind ordnungsgemalf} ausgefuhrt.

Das Schutzleitersystem ist richtig ausgefiihrt und auf Funktion geprift.

Die Leitungen berihren nicht die Motoroberflache.

Der Antrieb blockiert nicht (Bremse liften, soweit vorhanden).

Not- Aus- Funktionen sind Uberpruft.

Die KihImittelleitungen sind ordnungsgemaf ausgefiihrt, die Wasserkiuhlung auf Funktionsfa-
higkeit Uberpruift.

Der Lifter ist ordnungsgemal angeschlossen, die Funktionsfahigkeit ist GUberprift.

Inbetriebnahme, Betrieb

Hinweis zur Funktion der Bremse (soweit vorhanden):

Die Bremse ist als Halte-Bremse mit Notstopp-Funktion ausgelegt.

A (Stromausfall, Not-Stopp)
Der Einsatz als Arbeitsbremse ist nicht zulassig.

Die Inbetriebnahme ist ausschliellich von qualifiziertem Personal durchzufiihren.

Die Inbetriebnahmeanleitungen des Umrichters und der Kihlanlage sind dabei unbedingt zu beachten.

Prifungen wahrend der Inbetriebnahme:.

Sind alle Baugruppen des Motors, wie Geber, Bremse, Kihlung etc. auf Funktion tGberpruft und
werden |hre Einsatzbedingungen eingehalten. Bremse liiften, soweit erforderlich.

Sind alle elektrischen Anschliisse und Verbindungen vorschriftsmaiig ausgefihrt und befestigt.
(Schaltbilder beachten / Anhang 1 bzw. beigelegte Schaltbilder)

Sind alle SchutzmafRhahmen getroffen und funktionstiichtig, die ein Berlhren von spannungs-
fuhrenden Teilen, heilRen Oberflachen, drehenden und sich bewegenden Teilen und Baugrup-
pen ausschliefl3en.

Sind alle Abtriebselemente nach Vorgabe der Hersteller montiert und eingestellt.

Ist sichergestellt, dass die max. zul. Drehzahl nmax des Motors nicht tGberschritten werden kann.
Die max. zul. Drehzahl nmax ist die hdchste kurzzeitig zulassige Betriebsdrehzahl.

Priifungen wahrend des Betriebes:

Auf aullergewodhnliche Gerausche achten.

Beim Auftreten von Streif- und Kratzgerauschen, mahlenden Gerauschen o0.a. Antrieb sofort
stillsetzen und Ursachen ermitteln.

Motoroberflache und Anschlussleitungen auf Verschmutzung kontrollieren z.B. Staubablage-
rungen, Olverschmutzung, Feuchtigkeit, Undichtigkeit etc.

Wartungsintervalle kontrollieren.
Luftein- und Luftaustritts6ffnungen auf Verschmutzung kontrollieren.
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4.4 Betriebsstorungen

Sicherheitshinweise:

Fehlersuche und Beseitigung nur von qualifiziertem Personal durchfihren lassen.
Schutzeinrichtungen nicht auRer Funktion setzen — auch nicht im Probebetrieb

Kuhlleitungen im drucklosen Zustand demontieren

Anschlussleitungen nur im spannungsfreien und abgesicherten Zustand I6sen und
wieder montieren

Beachten Sie die 5 Sicherheitsregeln des ,Freischaltens” (vgl. Abschnitt 3.3).

> b b

Auf heille Oberflachen achten!

Bei Betriebsstérungen grundsatzlich

. Betriebsanleitung der Maschine/Anlage beachten

. Betriebsanleitung des Umrichters beachten

. Im Bedarfsfall bei Motor- oder Umrichterhersteller nachfragen

Folgende Parameter sollten Sie bereithalten:

Typenschilddaten

Art und Ausmalf} der Stérung

Begleitumstande der Stérung

Applikationsdaten (Zyklus von Drehmoment, Drehzahl und Kraften Gber der Zeit ;
Umgebungsbedingungen)

Die nachfolgende Auswahl an Fehlerursachen kann im Stérungsfall zur Fehler-Behebung nitzliche
Hilfestellungen geben (Tabelle 5):

Stérung Fehlerursache Behebung
Motor lauft nicht an Reglerfreigabe fehlt Reglerfreigabe aktivieren
Regler-Fehler, Geber-Fehler Fehlerlisting am Umrichter
bzw. Regler auslesen, Fehler
beheben
Spannungsversorgung fehit Anschluss und Spannungs-

versorgung prifen

Drehfeld Phasenfolge prifen, ggf.
Tausch der Anschlussleitung
Bremse liftet nicht Ansteuerung, Anschluss und
Spannungsversorgung prifen
Bremse defekt Reparatur durch Hersteller
Unruhiger Lauf Schirmung in den Anschlusslei- | Schirmanbindung und Erdung
tungen unzureichend Uberprifen
Reglerparameter zu hoch Reglerparameter optimieren
Vibrationen Kupplungselemente oder Ar- Nachwuchten
beitsmaschine schlecht ge-
wuchtet
Mangelnde Ausrichtung des Maschinensatz neu ausrich-
Antriebsstranges ten

Befestigungsschrauben locker
Schraubverbindungen prifen

und sichern
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Stérung

Fehlerursache

Behebung

Laufgerausche

Fremdkdérper im Motor

Lagerschaden

Reparatur durch
Motorhersteller

Reparatur durch
Motorhersteller

Motor wird zu warm
Motortemperaturiiberwa-
chung spricht an

Uberlastung des Antriebs

Wasserkuhlung nicht aktiv.

KihImittelversorgung nicht aus-

reichend

- Filter stark verschmutzt

- Ablagerungen in den Kihl-
kanalen

- Stérungen im externen Kiihl-
system

Bremse llftet unzureichend -
schleifende Bremse

Motorbelastung prifen und
mit Typenschilddaten verglei-

chen

prufen und ggf. einschalten

Wasserkreislauf Gberprifen

- prifen und ggf. reinigen
- prifen und ggf. reinigen

- Hinweise durch Anlagen-

bauer

Reparatur durch Motorherstel-

ler

Uberdruck im Kihlsystem

Stark verunreinigtes Kihimittel
Kihlkanale verstopft

Stérungen im externen Kihl-
system

Kihlmittel filtern

prufen und ggf. reinigen

Hinweise durch Anlagenbauer

Stromaufnahme zu hoch,
Motordrehmoment zu gering

Geberwinkel falsch

Geberwinkel tberprifen und

ggf. einstellen

Die Welle des Motors ruckt
hin und her (nur bei Lage &
Impulsgeber)

Die Motorleitung zwischen Re-
gelgerat und Motor ist nicht
korrekt angeschlossen.

Zu beachten ist, dass U mit U, V
mit V und W mit W verschaltet
ist.

Zu beachten ist, dass U mit U,
V mit V und W mit W ver-

schaltet ist.

Zur Uberpriifung entfernen
Sie die Motorleitung am Re-
gelgerat (Sensorkabel bleibt
angeschlossen). Schalten Sie
nur die Netzspannung am
Regelgerat ein und drehen
Sie per Hand die Motorwelle
entgegen dem Uhrzeigersinn

Mit Hilfe der LED’s, 18 bis 22
am Steuerteil des TA-BL,
bzw. HS1 - HS5 am TA-BL/P,
bzw. U, V, W, A, Bam TA-U
und des Diagramm Leuchtse-
quenzen 4Rt sich die korrekte

Funktionsweise der

Hallsensoren Uberprifen.

(siehe Abbildung Lagegeber)

Tabelle 5: Betriebsstérungen
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Abbildung - Lagegeber 8-polig 120 PPR

Geberrotor

Geberplatine mit Magnet

Lagespur

Motorwelle

Drehzahlsensoren&

- Diagramm Leuchtsequenzen
bei Motordrehrichtung entgegen

den Uhrzeigersinn (ccw) auf Abtriebswelle gesehen

LED 18/HS1 I — FEBANs
LED20/HS2 | | |
LED 19/HS3 | |

LED22/Hs4 (LML gy oy Ly
LED24/HSS [ LML L L ML L L L L M L L L L

Y

4-poliger Motor | 0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°

6-poliger Motor | 0° 40° 80° 120° 160° 200° 240°

8-poliger Motor | 0° 30° 60° 90° 120° 150° 180°
Motor-Umdrehung in °
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5 Inspektion und Wartung
Arbeiten am Elektromotor:
FUhren Sie alle Arbeiten am Elektromotor nur aus, wenn der Motor stillsteht, span-
nungslos und abgekuhlt ist. Alle wahrend der Arbeiten am Motor geldsten Verbindun-
gen wie Schrauben, Leitungen usw. nach der Inspektion bzw. Wartung wieder befesti-
gen.
" Beachten Sie bei den Arbeiten unbedingt die technischen Hinweise in den jeweiligen
é Kapiteln dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung.
: Beachten Sie unbedingt bei Wartungsarbeiten die Sicherheitshinweise wie Sie auch fur
die Inbetriebnahme des Motors gelten (vgl. Abschnitt 4.1).
Achtung!
Bei optional eingebauter Haltebremse darf diese wahrend der Arbeiten am Motor keine
sichernde Funktion Gbernehmen (z. B. Halten von Lasten).
5.1 Inspektion

Je nach értlichen Verschmutzungsgrad sind regelmafige Reinigungen vorzunehmen, um eine aus-

reichende Abflhrung der Verlustwarme auf Dauer sicherzustellen. Dabei sind der Volumenstrom

und die Druckverhaltnisse des Kuhlsystems zu prifen.

Ist eine Bremse optional eingebaut, so sind Verschleildigrenzen vorgegeben. (z. B. max. zul. Be-

triebsluftspalt, begrenzte Anzahl von Notbremsungen) Der aktuelle Verschleilgrad der Bremse ist

regelmafig zu kontrollieren. Bei Erreichen von zuldssigen Verschleifdgrenzen ist die Bremse zu

tauschen (vgl. Kap 5.2).

Ist optional ein Wellendichtring eingesetzt, so ist dieser regelmafig auf seine ordnungsgemalie

Funktion zu kontrollieren (Leckage).

5.2 Wartung

Abhéangig von den Betriebsbedingungen (wie z.B. Betriebsart, Temperatur, Drehzahl, Belastung,

Einbaulage) ergeben sich zum Teil sehr unterschiedliche Gebrauchsdauern fir Schmierstoffe,

Dichtelemente und Lagerstellen.

Bei storungsfreiem Betrieb empfehlen wir als allgemeine Richtwerte fir die Wartung:

* Den Wechsel der Lagerung nach etwa 20.000 Betriebsstunden (Die Lagerung wird auf eine
rechnerische Lagergebrauchsdauer Lh10 von 20.000 Betriebsstunden ausgelegt).
Ausnahmen davon (z.B. Nachschmierung) missen separat festgelegt werden.

+ Den Wechsel des Wellendichtringes, sofern vorhanden und wenn bei zuvor durchgefiihrten
Inspektionen keine Undichtigkeit festgestellt werden konnte, nach etwa 5.000 Betriebsstunden.

Ist eine Bremse optional eingebaut, so ist bei Erreichen ihrer Verschleilgrenze diese unbedingt zu

tauschen.

Die Wartungsarbeiten sind Uber die Firma TAE Antriebstechnik selbst oder Uber einen von der

Firma TAE Antriebstechnik beauftragten Fachbetrieb ausfiihren zu lassen.

Zu den eigenverantwortlichen Wartungsarbeiten des Betreibers gehdren:

= das Reinigen der Motoroberflachen und der Luftkanale.

= das Wechseln oder Reinigen der Filtermatten beim Einsatz von Staubfiltern:

Staubfilter sollten in der Regel nach 100 Betriebsstunden gereinigt oder getauscht werden. Liegt

eine hohe Verschmutzung vor, so sind die Wartungsintervalle diesbezlglich zu verklrzen.

Trockenverschmutzte Filter lassen sich durch Absaugen, Ausblasen oder Ausklopfen reinigen.

Feuchtverschmutzte Filter kdnnen im lauwarmen Wasser unter Zugabe von handelsublichen

Waschmitteln ausgespult und anschlie3end getrocknet werden.

Hinweis: Beim Wechseln der Filtermatten sollten nur Original-Ersatzfilter vom Motorhersteller ver-

wendet werden. Diese kdnnen unter Angabe der Motor- oder Artikelnummer (siehe Typenschild)

bei der Fa. TAE Antriebstechnik angefordert werden.
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5.2.1 Lagerdaten und zulassige Radialbelastungen

Kugellager A-Seite Kugellager Zylinderollenlager A-Seite
Lager Zulassige B-Seite Lager Zulassige
Motortyp Radiélkraft Radiélkraft
Bezeichnung Dynamithe Fr' in N Dynamithe Fr' in N
Tragzahlin N | bei 2000 Tragzahlin N | bei 2000
min* Bezeichnung | Bezeichnung min*
100 6209 2ZRC3 31000 1700 6209 2ZRC3 NU 209E 72000 4600
100 ICW | 6209 2ZRC3 31000 1600 6306 2ZRC3 NU 209E 72000 4400
132 6212 2ZRC3 52000 2500 6212 2ZRC3 NU 212E 111000 7600
132 ICW | 6312 2ZRC3 81500 4500 6310 2ZRC3 NU 312E 177000 11000
160 6313 2ZRC3 93000 4900 6311 2ZRC3 NU 313E 214000 13500
160 ICW | 6313 2ZRC3 93000 4900 6311 2ZRC3 NU 313E 214000 13500
200 6315 2ZRC3 114000 5800 6313 2ZRC3 NU 315E 285000 18500
200 ICW | 6315 2ZRC3 114000 5800 6313 2ZRC3 NU 315E 285000 18500

Lagerlebensdauer 20 000 h

Zuléssige Kraft Frin N auf halber Lange der Welle (Mitte)

Geeignetes Fett ist ASONIC HQ 72-102 Firma Kliber (www.klueber.com). Technische Eigenschaf-
ten vom Fett siehe letzte Seite in dieser Beschreibung.

Durch die Fillung der Lagerung mit Fett darf kein Schmutz in die Lagerung gelangen. Zwischen-
raume der Lager zwischen den Kugeln oder Rollen miussen véllig mit Fett gefiillt sein. Hohlraume
um die Lager, die durch die Lagerdeckel entstehen, dirfen nur zu 30 — 40% geflllt werden.

Bei der Ausfihrung mit Fettmengenregelung muss das Nachschmierrohr und der innere Lagerde-
ckel véllig mit Fett geflllt sein.

5.3 Justierung des Lagegebers
5.3.1 Mit dem Regelgerét TA-BL & TA-BL/P:

Sollte es erforderlich sein den Geber zu demontieren, markieren Sie vor der Demontage die Posi-
tion des Geberrotors zur Motorwelle und die Position der Geberplatine zum Lagerschild.

Wenn der Motor demontiert war, muss der Geber so installiert werden, dass er mit den Magneten
des Rotors sowie mit den Windungen im Stator Gbereinstimmt.

Wenn der Geber ersetzt bzw. der Stator neu gewickelt wurde, ist eine neue Justierung des Lage-
gebers notwendig.

1. Schliel®en Sie den Motor entsprechend der Bedienungsanleitung am Regelgerat an. Vor dem
Einschalten verringern Sie die Stromgrenzen fur 1Q mit Parameter 1/07 (Stromgrenze-
Potentiometer VR4) und 4Q-Betrieb mit Parameter 1/09 (Stromgrenze-Potentiometer VR3) auf
Minimalstrom. Entfernen Sie die Adern 26 (17), 27 (18), 28 (19)*) der Sensorleitung von den
Klemmen der Steuerplatine des Regelgerates. Briicken Sie die Klemme 28 (19)*) mit Klemme
23 (14)*) oder Gehause vom Gerat.

Schalten Sie das Regelgerat fur Rechtslauf (cw) ein, und geben Sie etwa 10% Sollwert vor. Er-
héhen Sie den Strom mittels Parameter 1/07 (Stromgrenze-Potentiometer VR4)*) bis sich der
Rotor des Motors zum nachsten Pol gedreht hat. Schalten Sie nun ab, und schlie3en Sie die
Sensorleitung wieder korrekt an. Achten Sie darauf, dass der Rotor sich nicht wieder verdreht.

2. Schalten Sie das Regelgerat ein, jedoch ohne den Motor mit Betrieb zu aktivieren (nur Netz-
spannung). Die Leuchtdioden LED HS1 bis HS3 (LED 18 bis 20)*) zeigen den Schaltzustand
der Hallsensoren im Lagegeber an. Verdrehen Sie nun den Geberrotor im Uhrzeigersinn (cw)
auf der Motorwelle (ohne Motorwelle zu verdrehen), so dass HS3 (LED 19)*) leuchtet, HS2
(LED 20)*) nicht leuchtet und HS1 (LED 18)*) gerade aufleuchtet.
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Wenn das erreicht ist, fixieren Sie den Geberrotor, mit Hilfe der beiden Inbus-Madenschrauben,
auf der Motorwelle in einem Abstand von ca. 2,5mm zur Geberplatine (Tipp: ,Nehmen Sie ein
Aluminiumblech mit 2,5mm Starke um den Abstand zu prifen®). Achten Sie unbedingt darauf,
dass der Geberrotor nicht an der Geberplatine schleift. Der Rotor sollte jetzt bis auf etwa 3° ge-
nau eingestellt sein.

*) Die LED- bzw. Klemmenbezeichnung in Klammern sind nur gultig fir unsere Hardware-
Reglerserie TA-BL 1...300 (Steuerplatine TA-BL /E91 Art.-Nr. 38243-00).

Die LED- bzw. Klemmenbezeichnung ohne Klammern, gelten fir unsere programmierbare Reg-
lerserie TA-BL /P 4.1...300.1.

5.3.2 Mitdem Regelgerat U-Drive:

1. Schliel®en Sie den Motor und die Sensorleitung entsprechend der Bedienungsanleitung am Re-
gelgerat an. Aktivieren Sie Uber U-Drive Manager, in Parameter-Gruppe 2, mit Parameter 39 Bit
1 ,Drehzahlgeber justieren® und mit Bit 3 ,Motorrotor fixieren“. Geben Sie etwa 30% des Motor-
Nennstromes mit Parameter 49 ,SM Justierstrom® vor. Achten Sie bitte darauf dass die Motor-
welle von der Maschine getrennt ist!

2. Starten Sie das Regelgerat! Die Leuchtdioden LED U bis W zeigen den Schaltzustand der
Hallsensoren vom Lagegeber an. Verdrehen Sie nun den Geberrotor im Uhrzeigersinn (CW)
auf der Motorwelle (ohne Motorwelle zu verdrehen), so dass V leuchtet, U nicht leuchtet und W
gerade aufleuchtet.

Wenn das erreicht ist, fixieren Sie den Geberrotor, mit Hilfe der beiden Inbus-Madenschrauben,
auf der Motorwelle in einem Abstand von ca. 2,5mm zur Geberplatine (Tipp: ,Nehmen Sie ein
Aluminiumblech mit 2,5mm Starke um den Abstand zu prifen®). Achten Sie unbedingt darauf,
dass der Geberrotor nicht an der Geberplatine schleift. Der Rotor sollte jetzt bis auf etwa 3° ge-
nau eingestellt sein.

3. Schalten Sie den Regler aus und setzen Sie Parameter 39 Bit 1 ,Drehzahlgeber justieren“ und
Bit 3 ,Motorrotor fixieren* zurick.

4. Der Geber ist nun justiert und der Motor ist einsatzfahig.

6 Entsorqung

Der Motor ist unter Einhaltung der nationalen und o6rtlichen Vorschriften im normalen Wertstoffpro-
zess zu entsorgen.

Achtung: Die Laufer der BL-N-Motoren enthalten Selten-Erd-Magnete mit hohen magnetischen
Energiedichten. Siehe auch Hinweis in Kap. 1.2

Die Geberelektronik (sofern vorhanden) ist fachgerecht als Elektronikschrott zu entsorgen.
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7 Anhang 1: Pinbelequngen der Leistungs- und Steueranschliisse

7.1 Hauptanschluss liber Klemmenkasten

Temperaturfihleranschlisse
PT100 + Thermoschalter
Motor 2x2x 0,5 U-Drive
Thermoschalter (6ffner) EITBI .’A‘, "\ 22
Ubertemperatur 150°C 1TB2 ——
[N
R1 } l >E|
PT100 [T | - L \L @
1
PT100 + 2x Thermoschalter
Motor 2x2x 0,5 U-Drive
Thermoschalter (6ffner) EITBI .’/\‘, "\ 22
Ubertemperatur 150°C 1TB2 —— >E|
|
Thermoschalter (6ffner) [ZTBI X : _‘\
Vorwarnung 140°C 2TB2 —— 21
R1 1
PT100 [T =
ulviw il R2

Bild 2: Hauptanschluss mit Klemmenkasten

Bei den Verschraubungen fiir die Kabeleinfihrungen empfehlen wir EMV Verschraubungen einzusetzen.
Beim Anziehen der Klemmschraube empfiehlt es sich, am Leiter gegenzuhalten, um eine De-
for-mation der Tragschiene zu vermeiden und den FuB der Klemme von Torsionskréften frei-
zuhalten.

Folgende Klemmenkastenausfiihrungen mit den einzuhaltenden Anzugsdrehmomenten fiir
die Klemmen stehen zur Verfiigung (Tabelle 6):

Motor- o Anzahl der Anzu_gsdrehmomgn-
baugrdRe Kabeleinfiihrung Haulp()ltanschluss- te fiir Klemmen in
emmen Nm
2 x M 25x1,5
100 1xM25x1,5+1xM 25x1,5 3xM8 6,0
1xM63x1,5+ 1 xM 25x1,5
3 x M 25x1,5
2xM40x1,5+ 1 x M 25x1,5 3xM8 6,0
132 2xM63x1,5+1xM25x1,5
2xM63x1,5+1xM 25x1,5 3xM10 10,0
2x3405+ 1x3255 3xM6 3,0
160 2xd64+ 1x3255 3xM10 10,0
2x@76+ 1x3255 3xM12 15,5
1x@64+ 1x3255 3xM10 10,0
2xQd64+ 1x3255 3xM10 10,0
200 2x@76+ 1x@255 3xM12 15,5
6x351+ 1x0255+2x0840,5 3xM16 30,0

Tabelle 6: Klemmenkastenausfihrungen mit Anzugsmomenten fir Muttern

Y Kabelschirm mit Kabelschuh auf Gehause im Klemmenkasten gefiihrt
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7.2 Steueranschluss des Lage- und Impulsgebers
Abbildung - Pinbelegung (Stifte) Einbaudose am Klemmenkasten (Ansicht Lotseite)

Pin Farbe | Beschreibung

SW Masse OV

GN Drehzahlsensor (HS4)

Tourwro

- BL Drehzahlsensor (HS5)

Coulouhswn

Klixon o OR Lagesensor (HS2)

8 GE Lagesensor (HS3)

<
| N[OV B W| N

b Vore . PT100 M J
& T =N N
oder U-Drive s & BpP°57s8 U-Drive 602595 RT Thermoschalter zur Abschaltung
— BL/RT | Gemeinsamer Anschluss
6 L 3[+ s —lx 3]+ GE Thermoschalter oder PT100 zur
9 oder | Vorwarnung
WS
= - 10 - Reserve
- = 11 RT | +5Volt
12 - Reserve

Maximale Kontaktbelastung 48VDC/500mA
oder 48VAC/100mA

Die Leitung (Sensorleitung) zum Lage - und Impulsgeber muss geschirmt ausgefiihrt werden. Neben den sie-
ben Adern des Gebers befinden sich in der Sensorleitung zusatzlich drei weitere Adern, um die thermische
Schutzbeschaltung des Motors auszuwerten. Die Sensorleitung wird Uber einen 12-poligen Stecker am Motor-
klemmkasten mit dem Motor verbunden.

Die Anschlussbelegung am Regelgerat kann der entsprechenden Bedienungsanleitung entnommen werden.

Bei der Erdung ist auf korrekte Ausflihrung zu achten. Der Schirm der Sensorleitung ist am Regelgerat aufzu-
legen.

7.2.1  Anschlisse fir thermische Uberwachung

Fir den sicheren Betrieb des Antriebs ist die Auswertung der thermischen Uberwachung absolut notwendig.
Der nicht korrekte Gebrauch der Thermoschalter kann zur Zerstérung des Motors flhren.
Die thermische Uberwachung erfolgt durch Thermoschalten und Temperaturfiihler PT100.

Vorwarntemperatur: 140 °C
Abschalttemperatur:  150°C.
Die thermische Uberwachung der biirstenlosen DC-Motoren arbeitet besser, als die der herkémmlichen DC-

Motoren. Ursache hierfiir ist, dass die Uberwachung direkt in der Statorwicklung befindet. Damit sind sie ge-
nau dort angebracht, wo die meiste Warme entsteht.
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7.3 Steueranschluss : Resolver

Pin Signal
1 Ref +
2 Ref -
3 cos +
4 CoS -
5 sin +
6 sin —
Ansicht auf Kontaktseite 7
der Einbaudose
8
9
10
11
12

Bild 3: Polbelegung Resolver

7.4 Steueranschluss : SRS / SRM 50
(Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle der Fa. SICK / Stegmann)

Pin Signal
1 ref cos
2 + 485
3
4
5 sin
6 ref sin
Ansicht auf Kontaktseite 7 - 485
der Einbaudose
8 cos
9 Schirmung
10 Gnd
11
12 +U
Bild 4: Polbelegung SRS/ SRM 50
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7.5 Steueranschluss : ECN 1313 / EQN 1325
(Absolutwertgeber mit Endat 2.1-Schnittstelle der Fa. Heidenhain)

Pin Signal
1 Up
2
3
4 ov
5
6
Ansicht auf Kontaktseite 7 Up
der Einbaudose 8 Clock
9 Clock inv.
10 oV
11
12 B+
13 B-
14 Data
15 A+
16 A-
17 Data inv.

Bild 5: Polbelegung ECN 1313/ EQN 1325
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7.6 Steueranschluss : ECN 1325/ EQN 1337

(Absolutwertgeber mit Endat 2.2-Schnittstelle der Fa. Heidenhain)

Pin Signal
— 1 Clock
@ 2 Clock inv.
@ @ ’ >
@ 4 oV
@ @ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
7 Sensor Up
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose 8 Sensor 0V
(M23) 9 )

Bild 6: Polbelegung ECN 1325/ EQN 1337 (M23)

Hinweis:

e Fur nicht aufgefiihrte Gebertypen und bei optionaler Leitung des Temperaturfihlers tber
das Geberkabel, entnehmen Sie die Polbelegung den entsprechend beigelegten Schalt-

bildern bzw. technischer Unterlagen.

e Die Geber unter Punkt 7.4 bis 7.6 sind ESD gefahrdete Bauteile.

¢ Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des Geberherstellers, flir deren

Richtigkeit wir keine Haftung Gibernehmen.
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7.7 Lufteranschluss / Klemmenbezeichnung

Lufteranschluss bei Normgeblasemotor iiber Klem-
menkasten

Lufteranschluss bei eingebautem
Geblasemotor

Anschlussbild

Anschlussbild

@y
i

-9 |5
-2 &

——
3
——
(%]

UV W Leistungsanschluss

Kontaktseite der
Einbaudose

@@
59

Pin 1 2 4 5
Signal \% w U
) -1
Pin 6 —
-1
Signal =
AnschluRschema: KA
AnschluB fur Lifter 207 i1
6 - poliger Stecker 0.08.88 Bn

axial angebauter Normgeblasemotor

axial eingebauter Geblasemotor

Nennstrom in A bei A/Y:

Nennstrom in A bei Y:

Die Nennstrome sind Maximalwerte

Standard UL approbiert B
Bau-  1500.265 V 50 Hz| 265-345 V 50 Hz|240-420 V 50 Hz a..“I; 400V 50Hz | 460V 60 Hz
groBe |345.460 v 60 Hz| 460-600 V 60 Hz| 280-480 V 60 Hz groBe
132 0,57 0,45 0,48 160 0,7 0,75
0,33 0,26 0,28
160 1,4 1,1 1,07 . . . .
08 06 0.62 Die Nennstrome sind Maximalwerte
200 24 2,25 1,8
14 1,3 1,05

radial angebauter Normgeblasemotor

Nennstrom in A bei A/Y:
Standard UL approbiert
Bau- 1500265 V 50 Hz| 265-345 VV 50 Hz|240-420 V 50 Hz
groBe |345.460 v 60 Hz| 460-600 V 60 Hz| 280-480 V 60 Hz
0,57 0,45 0,48
100 0,33 0,26 0,28
1,4 1,1 1,07
132 0,8 0,6 0,62
160 2,4 2,25 1,8
1,4 1,3 105
- - 3,7
200 215
230-400 V 50 Hz j j
280-480 V 60 Hz
55
200 32

Die Nennstrome sind Maximalwerte

Tabelle 7: Daten Lufteranschluss

BL-N-100S bis BL-N-200XL
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8 Anhang 2: Wasserkiihlung

8.1

Erganzend zu den vorangegangenen Kapiteln ist fir wassergekiihlte Motoren zusatzlich folgendes

zu beachten (EN 60034-6; IC 3W7):

Angaben zu den benoétigten Kuhlvolumenstromen
Volumen- Druckabfall Erwamung | Max. Kiihl- Anschluss
Motortyp strom +15% [K] mitteldruck (G —Innen-
[l/min] [bar] [bar] gewinde)
BL-N-100S 4 ;
BL-N-100M 5 2xG 7
7 0,4 6 1x Vorlauf
BL-N-100L 6 1x Riicklauf
BL-N-100XL 7
BL-N-132S 4 y
BL-N-132M 5 2xG 7
BL-N-132L 9 0,25 6 6 1x Vorlauf
BL-N-132XL 2 1x Ricklauf
BL-N-160S 0,45 5 .
BL-N-160M 10 0.5 6 6 24;()§/(03rl1§uf
BL-N-160L 0,55 ! 2x Riicklauf
BL-N-160XL 0,6 8
BL-N-200S 1,3 5 4xGY*
BL-N-200M 13 1,45 7 6 2x Vorlauf
BL-N-200L 1,6 8 2x Rucklauf

Tabelle 8: bendtigte Kithlvolumenstrome

8.2 Maedienberiihrende Materialien im Motor

Folgende medienberiihrende Materialien werden im Motor eingesetzt:
BaugroBe 100-132:

Kuhlsystem: Aluminium KTL beschichtet

Anschllsse: Stahl verzinkt

Dichtungen: NBR

8.3 Motorkiihlung

BaugroRe 160-200:

Kuhlsystem: Edelstahl

Anschlisse: Messing

Dichtungen: Vulkanfiber

Im KihImittel (ausgefiihrt entsprechend der Kihimittelbeschaffenheit nach Kap. 8.6 sind in ge-
schlossenen Kiihlkreislaufen Beimengungen von Korrosions-, und Keimschutzzusatzen zugelas-
sen. Art und Menge dieser Zusatze richten sich nach den jeweiligen Empfehlungen der Hersteller

und den herrschenden Umgebungsbedingungen.

A

Die Sicherheitsvorschriften der entsprechenden Korrosions- und Keimschutzmittel-
hersteller zum Erzeugnis sind unbedingt zu beachten.

Kihlschmiermittel aus Bearbeitungsprozessen durfen zur Kiihlung des Motors nicht
verwendet werden!

Das Befillen eines geschlossenen Kuhlkreislaufes sollte im Hinblick auf schadliche
Ablagerungen in den Kihlkanalen bzw. -leitungen stets mit Filterung erfolgen (Filter-
feinheit: < 0,1 mm). Bei offenem Kiihlkreislauf ist in jedem Falle eine Filterung vor-
zusehen.

Hinweis:

BL-N-100S bis BL-N-200XL
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8.4 Montagehinweise

Kiihlkreislaufanschluss:

Von KihImittelleitungen dirfen keine Zug-, Druck- oder Torsionsbelastungen auf
die Motoranschlisse aufgebracht werden.

Der Anschluss darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden. Dabei muss der
Motor strom- und spannungsfrei geschaltet sein.

Beim An- bzw. Abkuppeln der Kihlleitungen ist darauf zu achten, dass keine Kiihl-
flissigkeit in den Motorklemmkasten gelangt

Dichtheitspriifung gemaR EN 50178:

Die Dichtheit des Kuhlsystems ist vor der Inbetriebnahme durch Abdricken mit
dem KuhImittel (Wasser) zu prifen. Als Prufdruck muss der zweifache Betriebs-
druck anliegen. (Mindestprifdruck 1 bar) Das verwendete Kuhlmittel braucht hier-
bei nicht auf Betriebstemperatur gebracht werden. Der Druck muss solange auf-
rechterhalten werden, bis die Dichtheit an allen Stellen geprift worden ist. (Min-
destprufzeit 10 Minuten)

8.5 Elektrischer Anschluss

Der Leistungsanschluss erfolgt bei den wassergekihlten Motoren entsprechend der in den techni-
schen Dokumentationen aufgefihrten MalRzeichnungen.

8.6 Kiihlwasserbeschaffenheit

Das Kuhlwasser muss folgenden Anforderungen gentigen:

Bedingungen Einheit Wert
maximal zuldssiger Systemdruck bar 6
Temperatur des Kihlmittels fir Motor °C 10 bis 25
pH-Wert (bei 20 °C) 6,5 bis 9
Gesamtharte mmol /| 1,43 bis 2,5
Chlorid - Cl mg /| <200
Sulfat - SO42 mg /| <200

ol mg /| <1
(zzl.llléBs.sé%idK)omgréBe fester Fremdkérper, -partikel mm <0.1

Tabelle 9: Kiihlwasserbeschaffenheit

Als KuhImittel ist klares, schwebstoff- und schmutzfreies \Wasser zu verwenden.
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8.7 Min. Kuihimitteltemperatur in Abhangigkeit der Umgebungsbedingungen

40

30

25

20

min. KiihImitteltemperatur (°C)

15

10

Umgebungstemperatur (°C)

Bild 7: Ermittlung der KilhImitteltemperatur

Die zulassige Temperatur des Kihimittels ist abhangig von der relativen Luftfeuchtigkeit wahrend
des Betriebes und der Umgebungstemperatur. Beispielsweise ist bei einer Umgebungstemperatur
von 25 °C und einer relativen Luftfeuchtigkeit von 65 % eine minimale Kihlmitteleintrittstemperatur
von 18 °C zulassig. Die im Diagramm dargestellten Kennlinien sind Grenzkennlinien. In dem Bei-
spiel sollte daher eine Kuhimitteleintrittstemperatur von gréRer 18 °C gewahlt werden.

Falls die minimal zulassige Kihimitteleintrittstemperatur unterschritten wird, ist der 2-Punkt-Regler der
Baumiller Antriebselektronik einzusetzen, um Betauung zu vermeiden (siehe abgebildetetes Funkti-
onsschema —

Bild 8).

Hinweis:

Bei langerem Stillstand des Motors ist die Kihimittelzufuhr zu unterbrechen (Vermeidung von Be-
tauung).

Kdénnen bei langerem Stillstand des Motors Umgebungstemperaturen <3 °C auftreten, so ist als
Vorsichtsmaflinahme das Kihimittel abzulassen. (Vermeidung von Frostschaden)
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nein

Twasser 2
TUmgebung -5K

Twasser < 25 °C

Keine
Einschran-
kungen

Bestimmung rel.

Luftfeuchte

Bestimmung min.
KuhImitteltemp.
(Diagramm)

A

nein

A 4

Derating
geman
Tabelle

A

TWasser >
Tmin,Wasser
(Diagramm)

Twasser < 25 °C

Keine
Einschran-
kungen

nein

nein

A 4
2-Punkt Regler
Temn =70°C
Tauss =50°C

Twasser <25 °C

Keine Ein-
schran-
kungen

Bild 8: Funktionsschema KiihImitteleintrittstemperatur
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8.8 Betriebsstéorungen

Storung

Fehlerursache

Behebung

Ubertemperatur im Motor
Motortemperaturtiberwa-
chung spricht an

WasserkUhlung nicht aktiv.

Kuhlmittelversorgung nicht aus-

reichend

- Ablagerungen in den Kuhlka-
nalen

- Stérungen im externen Kihl-
system

prufen und ggf. einschalten

Wasserkreislauf Uberprifen
- prifen und ggf. reinigen

- Hinweise durch Anlagen-
bauer

Uberdruck im Kihlsystem

Stark verunreinigtes Kahimittel
Kihlkanale verstopft

Stérungen im externen Kihl-
system

KihImittel filtern
prufen und ggf. reinigen

Hinweise durch Anlagenbauer

Tabelle 10: Betriebsstérungen-Wasserkuhlung

8.9 Inspektion

Bei der regelmafligen Reinigung sind der Volumenstrom und die Druckverhaltnisse des Kihlsys-

tems zu prifen.

BL-N-100S bis BL-N-200XL
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Gewahrleistung und Haftung

Alle Angaben in dieser Dokumentation sind unverbindliche Kundeninformationen, unterliegen ei-
ner standigen Weiterentwicklung und werden fortlaufend durch unseren permanenten Ande-
rungsdienst aktualisiert. Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche gegen die Firma Pikatron
GmbH, Bereich TAE Antriebstechnik sind ausgeschlossen, wenn insbesondere eine oder mehre-
re der von uns nachfolgend aufgefiihrten Ursachen den Schaden bewirkt hat/haben:

- Sie haben Hinweise dieser Dokumentation missachtet.
- Sie haben das System nicht bestimmungsgemal verwendet.
- Sie haben das System
¢ unsachgemal montiert, angeschlossen, in Betrieb genommen, bedient bzw. nicht ge
wartet
e von nicht bzw. nicht ausreichend qualifiziertem Personal montieren, anschlieen,
in Betrieb nehmen, betreiben und / oder warten lassen,
e Uberlastet,
o Dbetrieben mit
o defekten Sicherheitseinrichtungen,
0 nicht ordnungsgemaR angebrachten bzw. ohne Sicherheitsvorrichtungen,
0 nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen.
¢ nicht innerhalb der vorgeschriebenen Umgebungsbedingungen betrieben.

- Sie haben das System umgebaut, ohne dass dies schriftlich von der Firma Pikatron GmbH,
Bereich TAE Antriebstechnik genehmigt wurde.

- Sie haben die Anweisungen bzgl. Wartung in den Komponentenbeschreibungen nicht be-
achtet.

- Sie haben die Teile, die einem Verschleil unterliegen mangelhaft Giberwacht.
- Sie haben eine Reparatur unsachgemaf ausgefiihrt.
- Sie haben das System unsachgemaf mit Produkten anderer Hersteller kombiniert.

- Sie haben das Antriebssystem mit fehlerhaften und/oder fehlerhaft dokumentierten Produk-
ten anderer Hersteller kombiniert.

Die ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen® der jeweils neuesten Version der Firma Pikatron
GmbH gelten grundsatzlich.

Diese stehen Ihnen spatestens seit Vertragsabschluss zur Verfligung.
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